
文書番号 Q15SCGU0034C 

単独運転防止方式の概要 

メーカ名 三菱電機（株） 

 

同様の方式

を採用して

いる形名 

ＰＶ－ＰＮ０３Ａ、ＰＶ－ＰＮ０５Ａ、ＰＶ－ＰＮ０４Ｂ、ＰＶ－ＰＮ０４Ｂ２、ＰＶ－ＰＮ０４Ｂ３、ＰＶ－ＰＮ０５Ｂ、ＰＶ－ＰＮ０６Ｂ３、ＰＶ－ＰＮ０５Ｂ３、 
ＰＶ－ＰＮ０４Ｃ（ＰＶ－ＰＳ０３Ｃ、ＰＶ－ＰＳ０５Ｃ、ＰＶ－ＰＳ０５Ｃ２に内蔵）、ＰＶ－ＰＮ０３Ｄ、ＰＶ－ＰＮ０４Ｄ、ＰＶ－ＰＳ０２Ｅ、ＰＶ－ＰＮＳ１０ＴＵ、 

ＰＶ－ＰＮＳ１０ＴＵ２、ＰＶ－ＰＮＳ１０ＴＵ２Ａ、ＰＶ－ＰＮＳ１０ＴＵ２Ｃ、ＰＶ－ＰＮ０３Ｆ、ＰＶ－ＰＮ０４Ｆ、ＰＶ－ＰＮ０５Ｆ、ＰＶ－ＰＮ０６Ｆ、ＰＶ－ＰＮ３３Ｇ、ＰＶ－ＰＳ１８Ｇ、ＰＶ－ＰＮ３０Ｇ、 
ＰＶ－ＰＮ４０Ｇ、ＰＶ－ＰＮ５０Ｇ、ＰＶ－ＰＮ５０Ｇ１、ＰＶ－ＰＮ５５Ｇ、ＰＶ－ＰＳ１８ＧＲＮ、ＰＶ－ＰＮ３３ＧＲＮ、ＰＶ－ＰＮ５０ＧＲＮ、ＰＶ－ＰＳ１８ＧＡ、 
ＰＶ－ＰＳ１８ＧＡ－Ｇ、ＰＶ－ＰＮ３０Ｇ－Ｇ、ＰＶ－ＰＮ４０Ｇ－Ｇ、ＰＶ－ＰＮ５０Ｇ１－Ｇ、ＰＶ－ＰＮ５５Ｇ－Ｇ、ＰＶ－ＰＳ４０J、ＰＶ－ＰＳ５５Ｊ、 

ＰＶＮ－ＰＧＪ１００、ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＫ、ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＳ、ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＫ－ＰＦ、ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＳ－ＰＦ、ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＫ－ＦＲＴ、ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＳ－ＦＲＴ、 
ＰＶ-ＰＴ１０ＫＬＵＢＫ、ＰＶ-ＰＴ１０ＫＬＵＢＳ、ＰＶ-ＰＴ１０ＫＬＵＢＫ-C C、ＰＶ-ＰＴ１０ＫＬＵＢＳ-C C 
ＥＶＰ－ＳＳ６０Ａ－Ｍ５、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ａ－Ｍ７、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ａ－Ｙ５、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ａ－Ｙ７、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ｂ－Ｍ７、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ｂ－Ｙ７、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ｂ－Ｙ７Ｗ 

ＥＶＰ－ＳＳ６０Ｂ３－Ｍ７、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ｂ３－Ｙ７、ＥＶＰ－ＳＳ６０Ｂ３－Ｙ７Ｗ 
ＰＶＮ－３３０、ＣＰＣ－０４Ｍ、ＣＰＣ－０４Ｍ２、ＣＰＣ－０４Ｍ３、ＣＳ－３０００Ｊ、ＣＳ－４０００Ｊ、ＣＳ－５０００Ｊ、Ｆ－Ｐ０３０、Ｆ－Ｐ０４０、Ｆ－ＰＳ４０、Ｆ－Ｐ０５０、Ｆ－ＰＳ５５ 
ＮＥＧ－ＭＰ４０、ＮＥＧ－ＭＰ５０、ＪＳＰＣ－Ｍ３３、ＪＳＰＣ－Ｍ４０、ＪＳＰＣ－ＭＳ４０、ＪＳＰＣ－Ｍ５０、ＪＳＰＣ－ＭＳ５５、ＭＬＥ－ＰＮ４０ＧＬ、ＭＬＥ－ＰＳ４０ＪＬ、ＸＬ－ＰＳ４０Ｊ、ＸＬ－ＰＳ５５Ｊ 

形名 ＰＶ－ＰＮ０４Ｂ３ 

 
項目 受動的方式 能動的方式 

１．方式名称 電圧位相跳躍 周波数シフト 

２．基本原理 系統側の電圧波形が電圧ゼロ点を切る時間間隔を１周期ごとに計測し、

位相の急変を検出する。検出した場合１０秒間ｹﾞｰﾄﾌﾞﾛｯｸする※1。単独運

転時はｹﾞｰﾄﾌﾞﾛｯｸにより系統電圧、周波数が変化するので、系統不足電圧

保護継電器、系統周波数低下保護継電器等が働き連系リレーを解列する。 

系統周波数に対して一定周期で出力周波数をシフトさせ、系統周波数に変

化があればシフト方向を固定し、これが０．５秒以上継続したらｹﾞｰﾄﾌﾞﾛｯｸ

及び連系リレーを解列する。 

３．回路方式 

 または 

 制御フロー 

電圧位相跳躍検出動作例 

（系統周波数：５０Ｈｚ、整定値：±３度、誘導性負荷の場合） 

 

５０Ｈｚ時の系統周期は 20.00ms 

位相角３度の時間は 20.00ms ＊ 3 度／360 度＝0.167ms 

８サイクル分の系統周期を tf、その後の系統周期を tn（n=0～7）として、

|tn-tf/8|＞0.167ms（n=0～7、0.167ms は整定値） 

となったら位相跳躍が生じたと判断しゲートブロック※1する。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

※1：ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＫ－ＦＲＴ、ＰＶ-ＰＴ１０ＧＬＵＢＳ－ＦＲＴ、ＰＶ-ＰＴ１０ＫＬＵＢＫ、 

ＰＶ-ＰＴ１０ＫＬＵＢＳでは、検出した場合ゲートブロック及び連系リレーを解列する。 

（１）周波数シフト動作 

 

 

 

 

 

 

（２）制御動作例 

４．整定範囲 検出時間：０．５秒以下（１０秒間保持※1） 

整定値：±２～±１０度(1 度刻み) 

出荷時整定値 検出時間：０．５～１．０秒 

整定値：±０．１Ｈｚ(固定) 

出荷時整定値 

±３度 ±０．１Ｈｚ  

周波数変化の傾き 

インバータの出力周波数 

10 ｻｲｸﾙ 

０．５秒 

系統の周波数 

単独運転開始 

５ｻｲｸﾙ後、周波数変化の

傾きが所定値以上なので
シフト方向を固定 

ゲートブロック及び 

連系リレー解列 

系統周波数が変化しないので
シフト方向を変化させる。 時間 

周
波
数 

＋0.1Hz 

－0.1Hz 5 ｻｲｸﾙ 5 ｻｲｸﾙ 

０．５秒以内 
ゲートブロック※1  

単独運転開始 

単独運転時の系統波形 

通常時の系統波形 

tf（８サイクル） t0 t1 t6 t7 ．．． 

＋0.1Hz 系統電圧 

出力電流 

－0.1Hz 

系統電圧 出力電流 


