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反復使用三相誘導電動機の温度上昇推定方法 
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解説 2.2反復使用
の温度上昇推定

方法(本体の 4.)  

θ1( t )，θ1( t )がそれぞれθk1，θk2の θ1( t )，θ2( t )がそれぞれθk1，θk2の 

解説 2.2計算式 
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